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 ( 1404)سال  پیشنهاد طرح تحقیقاتی جدید در قالب تک پروژه غیرمقیم

ای چندگانه پهبادی با استفاده از بارسپاری وظایف و  افزایش کارایی در محاسبات لبه 

   تخصیص منابع توأم

Joint Task Offloading and Resource Allocation for Performance Enhancement of 

UAV-enabled MEC Systems 

  توضیحات:

های سازی شده است که بتوانند محدودیتهای پردازش و ذخیره حلمنجر به افزایش تقاضا برای راه (IoT) رشد سریع و مداوم اینترنت اشیا

کند، اما معمولاً تأخیر قابل توجهی را نیز به همراه پذیری را فراهم میرایانش ابری مقیاسهای کاربری را برطرف کنند. اگرچه  دستگاه

   (UAVs)  1هاشود. پهپادتر کند، ترجیح داده میهای کاربر نزدیکدارد. برای رفع این چالش، یک الگوی محاسباتی که منابع را به دستگاه

اطی  بهای ارتکه زیرساخت  ویژه در شرایط خاصسیم، بههای بی حل مؤثر برای بهبود کیفیت و پوشش ارتباطی در سیستم عنوان یک راهبه

یک الگوی   پیدایش  به  منجر  ین. ا اند ، ظاهر شدهشود )مانند جنگ یا بلایای طبیعی(اند و ازدحام شبکه به طور مداوم تشدید میآسیب دیده

این الگوی محاسباتی، شده است.    2با دسترسی پهبادی   (MEC)سیار    ایمحاسباتی جدیدی تحت عنوان محاسبات لبه   UAVبا    MECدر 

های زیادی در این نوع از کمینه شود. با وجود مطالعات و کاربردهای گسترده، هنوز چالش  خیرأت  و  انرژی  مصرفشود تا  ترکیب می
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ها و وجود موانع محیطی است. محاسبات وجود دارد. به عنوان مثال، عملکرد سیستم به شدت تحت تأثیر محدودیت محاسباتی دستگاه

در این طرح  است.    ها بسیار پررنگبنابراین مشکلات مربوط به انتخاب لینک و بارسپاری وظایف و همچنین تخصیص منابع در این محیط

، سرویس محاسباتیهای  به قابلیتپهپادهای مجهز  هستیم تا در آن،  مبتنی بر پهپاد    MECسیستم  یک  برای    یافتن راهکاریبه دنبال    ،وهشیژپ

. در این سیستم، کاربران بخشی از وظایف محاسباتی خود را به صورت محلی پردازش کرده و دهدوظایف را به کاربران ارائه  بارسپاری

کنند. هدف اصلی الگوریتم پیشنهادی، به حداقل رساندن تأخیرهای پردازشی با در ا واگذار میباقی وظایف را برای پردازش به پهپاده

استفاده خواهد    3ادگیری تقویتی عمیق از روش یهای محیطی و انرژی پهپادها است. برای دستیابی به این هدف،  نظر گرفتن محدودیت

اتخاذ خواهد وظایف محاسباتی    بارسپاریرا بررسی کرده و سیاست مناسبی برای   MEC محیط پویا و تصادفیشد و روش پیشنهادی،  

 کرد. 

ها شامل  حلهاد شده است. این راهر پیشنای سیاهای محاسبات لبهوظایف در سیستم  بارسپاریهای متعددی برای مقابله با مشکل  حلراه

.  باشند های یادگیری تقویتی عمیق می حلو راه  7مبتنی بر مارکوف  های روش،  6فراابتکاریو    5های ابتکاری ، روش4رویکردهای نظریه بازی 

سازی زمان و یا کارایی تمرکز دارد. برخی از این رویکردها به بهینه  کارآمدیسازی معیارهای مختلف  با این حال، هر رویکرد بر بهینه

تأخیر محاسباتی با در نظر گرفتن الگوهای   رساندندهند. برخی دیگر بر حداقل  را افزایش می  سیستممصرف انرژی پرداخته و کارایی  

 هایبر روی سیستم ند. طرح پیشنهادی  کنرا بهینه می   بارسپاریهای کاربری تمرکز دارند یا تخصیص منابع در مسئله  پویای حرکتی دستگاه

MEC   لبه با یک محیط پویا و متغیر در طول زمان تعامل دارند.  -مبتنی بر پهپاد تمرکز دارد، جایی که پهپادهای مجهز به سرورهای نانو

از روش بهبود عملکرد سیستم    هایاستفاده  برای  تقویتی  یادگیری  بر کاهشپیشرفته  تأکید  از یک   با  استفاده  با  اجرای وظایف  تأخیر 

م   وظایف  بارسپاریالگوریتم   پیشنهادی،  روش  ارزیابی  برای  است.  پژوهشی  طرح  این  اهداف  شبیهجموعهاز  از  جامع  با سازیای  ها 

 .  خواهند شد طراحی پیشنهادی روش  کاراییها با هدف ارزیابی دقیق سازی. این شبیه خواهد شد پارامترهای مختلف سیستم انجام 

 
3 Deep Reinforcement Learning  
4 Game theory  
5 Heuristics  
6 Meta-heuristics  
7 Markov based techniques  


